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S0 sehen uns unsere Kunden

.Natlrlich steht bei uns der Mensch im
Mittelpunkt®, so GFf. Kurt Kwapil, “und, dass
unsere Kunden zufrieden mit den Pro-
dukten sind, zeigen die, jeder Wirfschafts-
krise frotzenden, steigenden Verkaufs-
zahlen. Aber jetzf wollten wir wissen, ob
der Rest auch stimmt. Schlielich kann man
bei Beratung und Nachbefreuung immer
noch etwas verbessern.” Und so wurde

im November die grofe Kundenzufrie-
denheitsumfrage gestartet. Elektronisch
legten wir unseren Kunden 18 Fragen,

die unser gesamfes Leistungsspekfrum
abdecken, vor.

Die auperardentlich hohe Zahl von Ant-
worfen zeigte zwar dementsprechendes
Interesse an unserem Unternehmen, war
aber angesichtfs unserer Marktfihrerschaft
noch nicht wirklich aussagekraffig.

Erst nach der kamplizierten Auswerfung
hatten wir es bunf auf weiff = in allen
Spartfen ist die Zustimmung unserer Kun-
den (berdurchschniftlich hoch.

Besanders die schnellen und kampetenten

Wiirden Sie Kwapil & Co weiterempfehlen?

P

Reaktionen unserer Mifarbeiter brachfen
hohe Zustimmungswerte.

Grund zur Freude - Ja — aber auch eine Auf-
forderung, sich nach mehr zu engagieren,
denn sehr gut ist nach nicht perfekt, und
Verbesserungen sind immer mdglich!

Wir mdchten uns an dieser Stelle bei
allen Teilnehmenden bedanken und
garantieren, dass unsere Kunden bei
der ndchsten Umfrage noch héhere
Lufriedenheifswerfe angeben kdnnen.

VYA

der erfolgsantrieb

KWAPIL & CO

“Klein, aber echt stark" -
8 mm @ von maxon motor

Der EC 8, der die Baureihe zwischen dem EC
b und dem EC 10 kampleftiert, Gberzeugt
durch sein hohes Drehmoment von 0.9¢
mNm bei Drehzahlen im 5-stelligen Bereich
und einem Wirkungsgrad von rund 70

%. Dies wird durch den opfimal ausge-
legften Rickschluss und den verwendeten
Neodymmagnet hdchster Glte erreicht.
Besondere Produktionsstandards, welche
auch durch den Medical Standard 150
13485 garantierf werden, ermoglichen die
Erledigung von Kundenauftrdgen van 1 bis
100.000 Stick - und das in vielen Anwen-
dungsgebieten wie z.B. Pipettierrobotern,
Insulinpumpen, fragbaren Analysegeraten,
Kollimatoren, Operations-Mikroskapen,

Dosiereinheiten und viele mehr.

maxon motor
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EC Size 5 & EC 13 sterilisier-
bar - jetzt auch mit 50 Watt

Fir medizintechnische Anwendungen im
Drehzahlbereich bis 90.000 min~! erwei-
fert maxan motor die Leistungspalefte mit
den beiden sterilisierbaren 50 Watt-
Antrieben “EC Size 5" und "EC 13", Allein
oder als Mofor/Gefriebe-Kombination
bestechen sie durch hahe Leistung, dus-
serst gerausch- und vibrafionsarmen Lauf,
geringe Warmeentwicklung und minimale
Baugrosse. Die Anfriebe kniipfen an ihre 30
Watt-Geschwister an und bieten, bei nur 11
mm mehr Léange, rund 50 % an zusdtzlichem
Drehmoment. EC 13 und EC Size 5 sind
identisch aufgebaut und verfiigen tber
dieselben “inneren Werte”. Sie bieten bis
zu 8 mNm Orehmoment bei einem Wir-
kungsgrad von 90 %. Oie Aussendimensi-
onen hingegen sind auf die Besonderheifen
ihrer Einsatzgebiete ausgelegt: Motor und
Gefriebe der Size 5-Variante verfiigen Uber
einen Aussendurchmesser van Y Zoll und
einer Welle van # 0,125 Zall. Die 13 mm-
Variante hingegen verfligh dber mefrische
Abmessungen und einen Planflansch mit

3 stirnseifigen Gewinden. Beide Anfriebe
zeichnen sich durch ein speziell auf die
Medizintechnik ausgerichfefes, kompaktes
Design mit sehr hoher Grenzdrehzahl,
grosser Laufruhe, minimaler Warmeent-
wicklung und Sterilisierbarkeit in Auto-
klaven aus.

EC 22, birstenlos,
40 W /100 W, sterilisierbar

Als Erganzung zu den bewdhrten EC 22-
Maoforen bietet maxon vier neue Modelle
mit erhohter Leistung von 40 Watt und 100
Watt an. Speziell fur die Medizintechnik
sind sterilisierbare Ausfiihrungen erhdlf-
lich. Die leistungsopfimierfen Anfriebe
sind mit vargespannten Kugellagern und
Neodym-Permanentmagnet hdchster Giite
ausgertstet.

Die Motoren sind auf verlustarmen Lauf
und niedrige Vibrations- und Gerduschpe-
gel, auch bei hohen Drehzahlen, ausgelegt.
Bei allen Motaren kann zwischen Hallsen-
saren und sensorlos sowie aus bis zu vier
verschiedenen Wicklungstypen gewdhlt
werden. In Kombination mit diversen Stan-
dardgetrieben und dem sterilisierbaren
Planetengetriebe

GP 22 M stehen eine Vielzahl von Varian-
ten zur Verfigung. Unfer Verwendung von
sterilisierbarem Wickeldraht, beschich-
fetem Neodymmagnet sowie geeignefem
Lagerschmiermittel erreichen die sterili-
sierbaren EC 22-Motaren mindestens 100
Zyklen im Autoklav.

Systemeigenschaften:

e Leistung: 40 W -100 W

= Nenndrehmoment: bis 44 mNm
» Wirkungsgrad: > 90 %

« sterilisierbar

RE 50 und RE b5
Industrieversion

Mit den leistungsstarken mechanisch kam-
mutierten DC-Motoren in den Industrie-
ausfihrungen RE 50 und RE 65 erweifert
maxon motor die Paleftte der besonders
gegen Staub und Spritzwasser geschitzten
Industrieversionen RE 40 und EC 45 und
befriedigt ein wachsendes Marktbedirfnis
fir Antriebe mit Schutzklasse IP54. Kom-
mutierungsseitig wird der Motor mit einem
abgedichteten Gehduse aus Aluminium
geschitzt. Die Kabelausgdnge sind mit
PG-Kabelverschraubungen abgedichtet. Die
Industrieversionen RE 50 und RE 65 sind
im Baukastensystem mit Gefriebe, Encoder
und Bremse kambinierbar, wie z.B. der neu-
en Permanentmagnet-Bremse AB 44. Diese
uberzeugt vor allem durch ihren grossen
Temperaturbereich von -40 bis +100°C und
das hohe Drehmoment von 2,5 Nm. Nied-
rige Nennspannung, hohe Leistungsdichte,
flexible Kambinierbarkeit und Schutz-
klasse P54 machen die Kraftpakete zur
ersten Wah! fir den Einsatz bei Automaten,
Handling- und Verpackungsanlagen, sowie
bei batteriebetriebenen Anwendungen wie
Elektrofahrzeugen, Transport- und Logisti-
keinrichtungen.

Merkmale:

e Durchmesser: 50 mm und 65 mm
« Leistung: 200 W und 250 W

« Nenndrehzahl: bis 5.500 min’

« Nenndrehmoment: bis 0,3 Nm

maxon motor

maxon motor EC 13 mit 50 W

maxon motor

maxon motor EC 22

maxon motor

maxon mofor RE 50 & 65 Industrieversion




Neuer 1-Q-EC Verstarker
DEC Module 50/5

Als weiteres Mitglied der 1-Q-EC Verstdr-
ker-Baureihe “DEC" (Digital EC Controller)
prdsenfiert maxan mofor eine leistungs-
starke OEM-Version. Das DEC Module 50/5
ist ein digitaler 1-Quadrant-Verstarker
mit Orehzahlregler zur Ansteuerung
elektronisch kommutierter (birstenloser]
Gleichstrommotaren (EC-Matoren] mit
Hall-Sensoren bis zu 250 Watt Leistung.
Das preisginstige, miniaturisierte und
leistungsstarke Einsteckmodul biefet alle
natigen Eigenschaften. Gleichwoh! Idsst
es sich mit minimalem Aufwand nahtlas in
komplexe Applikationen integrieren. Dabei
kann sich der Kunde ganz seinen eigent-
lichen Aufgaben widmen - der Entwick-
lung eigener Gerate. Um die Belange der
Motoren-Steuerung muss er sich hingegen
nur in zweiter Linie kimmern, denn dazu
kann er auf das ins Verstarkermodul
gepackte Anfriebs-Know-how van maxon
motar zurlickgreifen. Zur Infegration auf
OEM-seitige Platinen stehen ein ausfihr-
licher Motherboard Design Guide und fiir
die Erstinbefriebnahme ein leistungsfd-
higes Evaluation Board zur Verfiigung. Ge-
ringe Baugrdsse, extrem hohe Leistungs-
dichfe, umfangreiche Schufzfunktionen und
einfache Infegration erméglichen OEMs
grésstmagliche Flexibilitat und Effizienz.

Easy to use Positioning System
EPOS2 70/10

EPOS wird in seiner zweiten Generation
noch weiter ausgebauf. Die EP0S2 70/10 ist
abgestimmt fir den Einsatz mit birsten-
behafteten DC-Motoren mit Encoder oder
birstenlosen EC-Motoren mit Hall-Sen-
saren und Encoder bis 700 Watt Leistung.
Die EPOS2 70/10 wurde, wie alle anderen
EPOS-Produkte von maxon motar, speziell
fir die Kommandierung und Steuerung im
CANapen-Nefzwerk enfwickelt. Als weitere
Kommunikationsschnittstellen stehen auch
USB und RS23¢ zur Verflgung. Die EP0S?
70/10 wurde mif feinsten Motion Contfrol-
Funkfionalitaten ausgeristet. 5o bieftet die
Steuerung beispielsweise eine Dual Loap
Pasitions- und Orehzahlregelung. Damif
werden das mechanische Spiel und die
Elastizitat kompensiert. Mit dem “Inferpo-
lated Position Made" [PVT) ist die Pasi-
fioniersteuerung in der Lage eine durch
Stifzpunkfe vargegebene Bahn synchron
abzufahren. Wahrend der Inbetriebsefzung
ermdglicht das erweiterte “Requlation Tu-
ning“ eine dusserst effiziente Einstellung
von Strom-, Geschwindigkeifs- oder Posi-
fionsregelung. Diese infelligente Ldsung
ist einfach zu bedienen und erhdht den
Nufzen der Positioniersteuerung abermals.
Die Infegration in die graphische Benut-
zeroberfldche "EPOS Studio” erlaubt eine

rafionelle Paramefrierung.

EPOS2 P 24/5
Programmierbare
Positioniersteuerung

Die EPOS2 P 24/5 von maxon motar ist eine
frei programmierbare Pasitioniersteue-
rung. Oie Programmierung der Applikati-
onen erfolgt nach IEC 61131-3 Standard.
Abgestimmt ist sie fir den Einsatz mit
birstenbehafteten DC-Motaren mit Encoder
oder blrstenlosen EC-Motaren mit Hall-
Sensaren und Encoder bis 120 Watt.

Die EPOS2 P 24/5 fiigt sich nahflos in

die bestehende Baureihe der Easy to use
Positioning Systeme ein. Ausgeristef

mit allen Eigenschaften einer EP0S?
Pasitioniersteuerung verfigt diese neue
Master-Version zusatzlich dber einen
eingebauten Prozessor und Speicher. Dies
ermdglicht einen Standalone-Betrieb und
das selbststdndige Ansfteuern von bis zu
127 weiteren Gerdten dber den
CANopen-Bus. Die programmierbare EP0S52
P 24/5 kann mit selbst erstellten Ablauf-
programmen ganze Einachs- und Mehr-
achssysteme Uber den CAN Bus aufonom
kontfrollieren. Es ist zudem auch mdglich
mit einer (ibergeardnefen Prozessleitebe-
ne (Supervisory Control] zur (Iberwachung,
Steuerung und Dafenerfassung tber CANo-
pen, USB ader R5¢3¢ zu kommunizieren.

maxon motor

maxon motor OEC Module 50/5

maxon motor

EPOS2 P 70710

EPDS2 P 24/5

(mehr Infos unter www.maxonmotor.ch]
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Gold Guitar
Motioncontroller der
Spitzenklasse

Der Gold Guitar ist eine exzellente Wahl.

Er lieferf Spitzenservoleistung, fort-

schrittlichste Vernetzung und eingebaute

Sicherheit bei hoher Leistungsdichte

in Verbindung mit einem hochwertigen

Motion-Controller und lokaler Infelligenz.

Merkmale:

forfschrittlicher, extrem schneller
Algarithmus zur Vektorsteuerung
schnelle und effiziente Vernetzung
mittels EtherCAT und CANapen

PV mit vollem Dual Loop Support
verbesserte Performance durch adaptive
Verstarkungsregelung und verschiedene
Filter

eingebaute Schutz- und Analyse-
funktionen (z.B. Softwarefehler, Status-
berichte, Abbruch, Temperaturiber-
schreitungen, Spannungsschwankungen)
Wirkungsgrad bei Nennleistung: > 98 %
Eingangsspannung: 50 V DCbis 170V BC
Ausgangsleistung: 5 kW

Gewicht: 165 g

Abmessungen: 80 x 61 x 31 mm
Befestigungsart: auf Leiterplatten
Feedback: Inkremental- und Analog-
encader, analoge Hallsensaoren, Resalver

il

My G

a
Elmo

EImo Motion Control Gold Guitar

Multiachsencontroller
Gold Maestro

Der neue Gold Maestro von Elmo ist ein
netzwerkbasierender Multiachsencon-
troller, der sowahl in Verbindung mit den
klassischen SimpllQ Servoantrieben, aber
auch mit den neuen infelligenfen Servo-
antrieben der Gald Line arbeiten kann.
Dies gewdhrleistef eine umfassende und
effiziente Anfriebsldsung fiir ein ganzes
System.

Systemeigenschaften:

e regelf und steuert mit hachster
Performance bis zu 100 Achsen
EtherCAT Echtzeit-Device Netwarking
CANopen 0S 301, 305, 401, 402 Profile
schnelle und effiziente Programmaus-

fihrung mit groBem Speicher
 Programmierung in IEC 61131-3 ader C

PLCopen mofion API

Kommunikation: Ethernet/EtherCAT,
CANbus

Verschiedenste Host-Kammunikation
Pratokalle: Ethernet, TCP/IP, UDP (fast
binary profocals, Modbus, Ethernet/IP,
Telnet, FTP, HTTP), USB 2.0

Vaorlagen fur hdufige Anwendungen

kompakt und platzsparend

Monfage: auf Schalttafel, Platinen and
eingebettet (verlotet)

kastenglnstig
e gleichstramgespeist van 12 V bis 196 V

.

A
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Elmo

Gold Maestro

Gold Trombone -
Versorgung mit 400 V DC
oder 750 V DC

Oer Gold Trambone wird direkt an einer
400V DCoder 750 V OC Versorgung befrie-
ben, ohne dass ein Transformator bendtigt

wird. Er liefert Spitzenservoleistung,

fortschrittlichste Vernetzung und einge-

baute Sicherheit bei haoher Leistungsdichte

in Verbindung mit einem hochwertigen

Motion-Contraller und lokaler Infelligenz.

Systemeigenschaften:

fortschrittlicher, extrem schneller
Algarithmus zur Vektarsteuerung
schnelle und effiziente Vernetzung
mittels EtherCAT und CANapen

PV mit vollem Dual Loop Support
verbesserte Performance durch adapfive
Verstarkungsregelung und verschiedene
Filter

eingebaute Schufz- und
Analysefunktionen (zB. Softwarefehler,
Stafusberichte, Abbruch, Temperatur-
uberschreitungen, Spannungs-
schwankungen]

Wirkungsgrad bei Nennleistung: > 98 %
Gewicht: 315 g

Ausgangsleistung: 7 kW

Abmessungen: 110 x 75 x 30 mm
Befestigungsart: auf Leiterplatten
Feedback: Inkremental- und Analog-
encoder, analoge Hallsensaren, Resolver

I

a
Elmo

Elmo Gold Trombone




Gold Duo - Motioncontroller
fir 2 Achsen

Der Gold Duo wird je nach Type von einer
48V OC, 60V DCoder 100V OC Quelle
gespeist. Er erfullt hochste Anspriche
und biefet Spitzenservoleistung, fort-
schriftlichste Vernetzung und eingebaute
Sicherheit bei hoher Leistungsdichte

in Verbindung mit einem hachwertigen
Motion-Controller fiir zwei Achsen und
lokaler Intelligenz.

Systemeigenschaften:

fortschrittlicher, extrem schneller
Algorithmus zur Vektorsteuerung

schnelle und effiziente Vernetzung
mittels EtherCAT und CANapen
PV mit vollem Dual Loop Support

verbesserte Performance durch adaptive
Verstarkungsregelung und verschiedene
Filter

eingebaute Schutz- und Analyse-

funktionen (zB. Softwarefehler, Status-
berichte, Abbruch, Temperaturiber-
schreitungen, Spannungsschwankungen)

Wirkungsgrad bei Nennleistung: > 99 %
Eingangsspannung: 42 V DChis 85V OC
Ausgangsleistung: 2 x 1,6 kW

Gewicht: 450 g

Abmessungen: 105 x 150 x 25,4 mm

Befestigungsart: auf Schalttafel

Feedback: Inkremental- und Analog-
encader, analoge Hallsensaoren, Resalver

!‘1
Der Gold Duo von Elmo £imo
(mehr Infos unter www.elmomc.com|

EM-243
Low-cost DC-Motor
Controller

Der EM-243 ist ein elektronischer Motor-
controller fir DC-Motoren mit Vollbriicken-
schalfung. Die einstellbaren Beschleuni-
gungs- und Verzdgerungszeiten erlauben
moglichst gleitenede Starfs und Stopps.
Die IxR-Kompensation gewahrleistet

eine ausgezeichnefe Orehzahlkanstanz

und viele weitere einstellbare Parameter
schiitzen den Motor gegen (berlast und
kénnen auch zur Endlagenbegrenzung
verwendet werden.

Fir Positionieraufgaben sind zwei einstell-
bare Orehzahlen vorhanden.

Die Eingdnge FW und BW bestimmen die
Drehrichtung, STOP sefzt den Mofor still
SPEED? wahlt die zweite Drehzahl aus.

Der Ausgang FAULT wirkt sowohl als Ein-
als auch als Ausgang und wird z.B. bei
(berstrom oder Ubertemperatur aktiv,
bzw. kann fir eine Synchronisierung von
mehereren Antrieben verwendet werden.
Der Start des Reglers kann je nach einge-
stellfem Modus enfweder (ber Dauer- oder
Impulskontakt erfolgen.

Mit dem Schnittstellenmodul EM-236 kdn-
nen sowoh! die Parameter gesetzt, als auch
Betfriebswerte angezeigt werden. Fiir die
Montage auf DIN-Schienen gibt es opfional
passende Halter.

’l/ ELECTROMEN

EM-243 DC-Motor Confroller

EM-285 - Preisgunstiger
DC-Motor Drehzahlregler

Oer EM-285 ist ein Orehzahlregler fir
0C-Motoren auf PWM-Basis. Alle Materi-
alien und Eigenschaften entsprechen den
industriellen Anforderungen.

Oer Regler schiifzf den Mator vor Schwan-
kungen der Versargungsspannung und
liefert auch die Lastkompensation (Rxl)

um eine gleichbleibende Orehzahl bei
steigender Last zu gewdhrleisten. Dement-
sprechend liefert der EM-285 eine hervor-
ragende Orehzahlregelung fir DC-Motaren.
Im Leistungskreis des Reglers ist eine
(berspannungsiiberwachung infegriert,
die den Schutz gegen (berspannung
gewdhrleistef, wenn z.B. beim Bremsen die
rickgespeiste Energie zu hoch ist. Trimmer
fur IxR-Kompensation, Stromgrenze und
Orehzahlanpassung erlauben eine einfache
Einstellung der Betriebswerte.

Der EM-285 entspricht der EMC-Direktive
und erfiillt bei zweckbestimmter Anwen-
dung alle industriellen Anfarderungen. Der
Regler wird in eine 010 mm Bohrung auf
der Schalftafel geschraubt. Die Leistungs-
stufe ist nicht kurzschlussgeschutzt, daher
empfiehlt es sich eine externe Sicherung
einzubauen.

/4
Electromen EM-285 ELECTROMEN

[mehr Infos unter www.electromen.com)
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Edelstahlmotoren mit
Schutzklasse IP6IK

Die LinMot Linearmatoren der neuen
Reihen P01-48x240-55C und P01-48x360-
55C in der Edelstahlausfihrung erreichen
die iberragende Schutzklasse [PBIK.
Linearantriebstechnologie in Kombination
mit besonders glatter und hygienischer
Oberflache enfspricht ganz besonders den
Anfarderungen der Nahrungsmittel- und
pharmazeutischen Industrie in Bezug auf
Wirksamkeit unter besonders schwierigen
Bedingungen. Im Gegensatz zu pneuma-
fischen Ldsungen, welche eine grafere
Dynamik und komplexeres Positionie-

ren verlangen und in aseptischem und
besonders schwierigem Umfeld auch noch
auf Zahnriemen und ahnliches Ricksicht
nehmen missen, verringern die LinMot
Systeme sowohl Aufwand als auch Kosten
befrdchtlich. Da kein Servomotor oder
Getriebe bendtigh wird, ermdglichen diese
Lineardirektantriebe dem Maschinenent-
wickler besonders kompakte Losungen.

Systemeigenschaften:

e Aussendurchmesser: 60 mm

e Ldnge: bis 350 mm

e Spifzenkraft: 800 N

e Schutzklasse [PBIK

 wahlweise mit integrierter
Wasserklhlung

LinMot Servocontroller
mit Industrial ETHERNET

LinMot kiindigt die neue Serva Confroller
Serie E1250 mit industriellen ETHERNET
Schnittstellen an. Die neuen Controller
werden mit den finf gangigsten ETHERNET
Protokollen ProfiNef, EtherNef IP, Ether-
net POWERLINK, EtherCAT und Sercos 111
erhaltlich sein und bieten somit maximale
Flexibilitdt bei der Anbindung an die (iber-
geardnete Steuerung. Oie Confroller der
Serie E1250 verfligen (iber eine flexible
Leistungsstufe und erméglichen nebst

der Ansteuerung von LinMof Linearmo-
taren auch die Ansteuerung von rofativen
Servomotaren.

Die Servo Confroller der Serie E1250
zusammen mit den Controllern der Serie
E1100 und B1100 decken den ganzen Be-
reich von industriellen Feldbussen fir die
Kommunikation mit der Ubergeardneten
Steuerung (PLL/IPC) ab. Dies ermaglicht
dem Maschinen- und Anlagebauer die In-
fegration van LinMof Linearmotaren in be-
liebige Steuerungskonzepte. LinMat Servo
Confraller kemmunizieren prablemlas mif
5PS und IPC Steuerungen von Siemens, Al-
len Bradley/Rockwell, ELAU, BER, Beckhoff,
Omron, Mifsubishi und vielen anderen.

LinMot MagSpring

MagSpring ldsst sich am besten als
“Magnetische Feder” umschreiben, was so
zu verstehen ist, dass MagSpring Kom-
panenfen eine kanstante Kraft (iber den
gesamfen Hubbereich erzeugen, wahrend
eine mechanischen Feder eine wegabhdnge
Zunahme der Kraft aufweist. Die Funkfions-
weise beruht auf der Anziehungskraft von
Permanentmagneten und benétigt so keine
Energieversorgung (Strom, Druckluft efc.),
sadass auch sicherheitstechnisch rele-
vante Anwendungen méglich sind. Durch
die spezielle Ausfihrung der flussfiih-
renden Kamponenten sowie der Magnete
werden die sfark nichtlinearen Zusammen-
hdnge zwischen Kraft und Weg in einen
konstanfen Kraftverlauf dbergefiihrt. Je
nach Starkeklasse der MagSpring befinden
sich die Permanentmagnete entweder im
Statar, im Laufer oder in beiden Kompo-
nenten. Die Lagerung des Ldufers erfolgt
iber eine integrierfe Gleitfihrung, sodass
MagSpring konstruktiv vergleichbar mit
Gasdruckfedern eingesefzt werden kdnnen.

Systemeigenschaffen:

= Kanstante Kraft im ganzen Hubbereich

« Rein passiv, bendtigt weder Strom

nach Druckluft

Ideal zur Kempensation der Gewichfskraft

Variable Hubbereiche und Krafte
Einfache Konstruktion

LinMof Edelstahimotoren

Controller mit Ethernet Schnittstellen

LinMat Mag5pring
(mehr Infos unter www.linmat.ch]




Aufsteckbarer Controller
CM10 Fir Schriftmotor-
antriebe

Durch einfaches Aufstecken des CM10

wird aus dem standardmdfigen Pulsein-
gangstreiber der Serien AR, RBK und EZ5

[l ein Treiber mit integrierfem Confroller.
Damif vereinfacht Oriental Motor die
Installation und Verkabelung elekfrischer
Antriebe erheblich. Der CM10 deckt zudem
verschiedene serielle Anschlisse ab. Der
Canfroller wird wahlweise ber Direkthe-
fehle ader mit Programmspeicher befrie-
ben. Die Speicherung erméglicht, abhangig
von Bedingungen, Bewegungssequenzen
auszusuchen. Im CM10 kénnen 100 ver-
schiedene Programme hinterlegt werden,
so wird die Ubergeordnefe Steuerung vom
Generieren der Daten enflastet. Die Gerdte
hieten einen Mini-USB-Anschluss, R5232C,
CANopen und E/A. Bei einem Befrieb mit
PCist in Kombination mit einem weiferen
(M10 bzw. anderen Produkfen wie der
ASX-Serie eine Daisy-Chain-Verbindung fir
Mehrachsenbetrieb moglich. Die mitge-
lieferte PC-Software ,Immediafte Mofion
Control for CM/5CX Series” ist besanders
bedienerfreundlich. Nach Einstellung von
Bewegungsdistanz und Geschwindigkeit
erfolgt der Befrieb durch einen Klick auf
die Start-Schaltflache. (ber die graphische
Benutzeroberflache werden Programme
einfach durch die Auswahl der Befehle
ersfellt. Auch als einfaches, autanomes
System ist der CM10 verwendbar. Neun Ein-
und vier Ausgange stehen zur Verfiigung.

Orientalmotor

Oriental CM10 Controllermodul

PK Schrittmotoren jetzt auch
mit 20 mm Rahmengrofe

Die Vorteile liegen auf der
Hand

¢0 mm Rahmengrdpe bei 30 mm Bauldn-

ge ist das neue Minimalmap bei Orienfal
Motar. Der neueste, kleinste Typ der
bewdhrten 2-Phasen-5chrittmotor-5erie PK
liefert dank der eingesetzfen High-Tarque-
Technologie ein Haltemoment von 0,02 Nm.
Die Pasitioniergenauigkeit van Schrift-
matoren steht jetzt fir noch kleinere
Applikationen zur Verfigung. Mif nur 50

g Gewicht sind die neuen PK-Typen dazu
enfsprechend leicht. Die Mataren der
Baureihe PK¢ sind wahlweise mif bi- oder
unipolaren Anschlissen mit 4 bzw. 5
Zuleitungen ausgestattet. Bei beiden Typen
befragt der Nennstrom 0,5 A pro Phase

bei 8,5 Ohm Widerstand. Ausfihrungen

mit Einzel- oder Doppelwelle ermaglichen
vielseitige Anwendungen, der Basisschrift-
winkel von 1,8 * sorgt fir die gewohnt
prdzise Positionierung. Beispielsweise in
der Medizintechnik eignet sich der PK2 fir
den Einsatz in Mikromanipulatoren oder
Mikraskoptischen.

Systemeigenschaffen:

e Nenndrehmoment: 0,014 Nm - 0,02 Nm
 Flanschgrdpe: 20 mm

 Gewicht: 50 g

Orientalmotor

Oriental PK 20 mm

Oriental Motors Logistik:
In 14 Tagen um die Welt

Wie kann sich ein Unternehmen, das aus-
schlieBlich in Japan produziert, auf dem
europaischen Markf so behaupten, dass es
regelmdfig hervorragende Lieferantenbe-
wertungen bekommft?

Daflr ist ein ausgekligelfes Logistik-
system erfarderlich, mit dem samfliche
Produkte, welche im 1.600 Seiten starken
Katalog angeboten werden, aus den neun
Ferfigungsstatten ins Zentrallager nach
Disseldorf und von dort aus zu den Kunden
in Europa gelangen.

Oer aus der Werbung bekannte Slogan
,50lange besser maglich ist, ist gut nicht
gut genug” beschreibt nichts anderes

als das Kaizen-Prinzip oder den Prozess
der kontinuierlichen Verbesserung. Bei
Oriental Motor werden getreu dieses
Mottos regelmdpig alle Prozesse (berar-
beitef und opfimiert, denn nur so gelingt
der Wetthewerb mit Anbietern, die Sitz und
Produktion in Deufschland haben. Sollte
ein Produkt einmal nicht direkf ab Lager
verflghar sein, dauert es bei Standardpro-
dukten lediglich funf Werktage, bis es nach
Bestfelleingang in Dlsseldorf einfrifff.
EinschlieBlich Warenauslieferung und
Zustellung befrdgt die Lieferzeit somit in
der Regel nicht langer als zwei Wochen.
Diese Termine sind garantiert, was zu den
guten Lieferantenbewerfungen fihrt. Denn
besser ist besser.

Orientalmotor
Oriental Produkte gehen rund um die Welt
(mehr Infos unter www.orientalmotor.de)
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Spindelantrieb Euro 1+
Hublange his 500 mm

Der elekfrische Linearantrieb Eurol+
arbeitef schnell, gerauscharm und zuver-
lassig. Die Typenreihe eignet sich dank der
kampakten Abmessungen und des geringen
Gewichtes gut fir den Einsatz an Klappfen-
ster, Lichtkuppeln,

Sannenlamellen und Lamellenfenstern.

Die Antriebe bestehen aus einem ein-
phasigen Spezialmotor mit Kondensator
und integrierter hohler Roforwelle. Der
Linearantrieb ist mit einer leichtglei-
tenden Spezialmutter und ausreichender
Schmierreserve versehen. Die Anfriebe
haben standardmapig ein Relais fir
Gruppenschaltung eingebaut. Oer Mator
wird in den Endlagen durch eingebaute
Endschalter abgeschalfet. Das Profilrohr
der Anfriebe ist aus Aluminium und besitzt
eine Eloxalbeschichtung.

Technische Daten:

e hohe Oruck- und Zugkraft: bis 1.000 N
 Hubldngen: 70 mm bis 500 mm

- flexible Montagemdglichkeiten

« Betriebsspannung: 230 VAC/ 24V DC
- optimales Preis-Leistungs-Verhdltnis

Lahnstangenantrieb System 2
- bis 1.000 N Hub-und
Lugkraft

Die elekfrischen Zahnstangenantriebe
des Mingardi System 2 sind speziell
konzipierte Anfriebe fiir den Einsatz an
grofen Lichtkuppeln und Fenstern. Die
Antriebe kénnen in Einzel- oder Tandem-
befrieb eingesefzf werden. Diese Systeme
sind auferst zuverldssig und vielseitig
verwendbar. Zwei verschiedene Gefrie-
be lassen unterschiedliche Kraffe und
Geschwindigkeiten zu. Strombegrenzer
sargen fur eine exakte Abschaltung der
Antriebe. Endlagensignalkontfakt ist mdg-
lich. Anwendungen mit Gruppenschaltung,
Parallelbetrieb oder Signalkonfakten sind
ebenfalls moglich.

Technische Daten:

e hohe Oruck- und Zugkraft - 1.000 N
 Hubldngen: 180 mm bis 1.000 mm

- flexible Montagemdglichkeiten

« Betriebsspannung: 230 VAC/ 24V DC
- optimales Preis-Leistungs-Verhdltnis

Nachfihrsysteme Fiir Solar-
module

Das neue zweiachsige Positioniersystem
SOLAGO wurde speziell fir Anfarderungen
der Photovoltaikmodule enftwickelt. Es
besteht aus einem elektronisch kommu-
tiertem DC-Motor mit Gefriebe, Regler und
Leistungselektronik einschlieflich eines
absolufen Messystems sowie der infelli-
genten Steuerung zur Sonnennachfihrung.
Als kompakte Einheif in einem Gehause
gekapself, sind die neuen Positioniersys-
teme robust ausgefihrt und einfach in
Betfrieb zu nehmen. Dazu fragt auch die
bereifs integrierte intelligente Steuerung
bei. Diese erlaubt die Parametfrierungen
und berechnet standorfbezogen die Son-
nenlaufbahn. Dabei werden die Stellbewe-
gungen vallautomatisch gesteuert.
Merkmale:
« kompakte Einheif aus Steuerung und
Antrieb
e Fernwartung dber BUS-System
e Stfurmposition und Schneeabwurf-
bewegungen
« Morgen- und Abendstellungen
- gutarke Nachfihrung: + 0,09 Grad genau
« hohe Energiegesamthilanz

Technische Dafen:
e Hub: bis 1.400 mm
 Hubkraft: 11,6 kN ader 30 kN
« Haltekraft: 20 kN oder 65 kN (auch
stromlos]
« Umgebungstemperatur: -20 °C bis + 65 °C

BMINGARDI®

THE REFERENCE FOR WINDOW AUTOMATION

MIngardi Euro 1+

BMINGARDI*

THE REFERENCE FOR WINDOW AUTOMATION

MIngardi System 2

@« |halstrup
walcher

halsfrup-walcher Solago




Stirnradgetriebe -
mafgefertigt

halstrup-walcher ist Hersteller van Stirn-
radgefrieben im Leistungsbereich von 20
Ncm bis zu 100 Nm. Die Getriebe kdnnen
mit Moforen verschiedener Hersteller kam-
biniert werden. Nahezu alle Anfriebe sind
auch als Stellantriebe mit Endschaltern
und Potentiometer zur Positionsriickmel-
dung lieferbar. Aus einer geringen Anzahl
von brundgefriebe-Typen kénnen nach

dem Baukastensystem eine graofe Anzahl
kundenspezifischer Anfriebslésungen
realisiert werden. Stellantriebe werden zur
Steuerung van Bewegungsabldufen einge-
sefzt. Der vorgegebene Orehwinkel wird
iber die Abtriebswelle in einer bestimmten
Zeit verstellt. Bei Erreichen der Soll-
position wird der Motor durch Endschalter
abgeschaltet. Ein mechanisches Blockieren
wird somit verhindert und schiitzt dadurch
Getriebe und Motor vor Uberlastung. Die
Pasition der Abtriebswelle kann opfional
iber ein Potentiometer erfasst und an

eine Ubergeordnete Steuerung tbermittelt

werden.

@« |halstrup
walcher

halsfrup-walcher Stirnradgetriebe

Positionierbare Linear-
antriebe aus einer Hand

Auch die Linearanfriebe van halstrup-
walcher sind als Stirnradgetriebe auf-
gebaut, wobei die Linearbewegung durch
eine Zahnstange realisiert wird. Oie
Linearantriebe sind ebenfalls optional
mit Endschaltern oder Pofenfiometer zur
Pasitionserfassung lieferbar.

Fur halstrup-walcher als Variantenfertiger
stehen die kundenspezifischen Losungen,
auch fur kleinere und mittlere Serien, im
Vordergrund.

Die Linearantriebe der Typenreihe LPE72
und LPE4310C bieten eine Kampleftlgsung
fir lineare Hubbewegungen.

Die Ansteuerung des LPE7? erfolgt direkt
mit einem elekfrischen Analogsignal. Das
LPE4310C ist ein busfahiges, lineares
Pasitioniersystem mit integrierfem abso-
luten Messsystem.

—

halstrup
cher
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halsfrup-walcher Linearantriebe

Intelligente
Positioniersysteme

halstrup-walcher entwickelt und fertigt
Pasifioniersysteme mif hahem Inftegra-
tionsgrad und eigener Infelligenz zur
Positionierung von Stell- und Hilfsachsen.
Die integrierte Regelelekfronik enflastef
die Steuerung einer Maschine erheblich.
Externe Leistungsteile fiir die Motaran-
steuerung enffallen, da sie bereifs im
Gehause infegriert sind.

Durch die absolufe Positionserfassung
sind keine Naherungs- oder Endschalter,
keine zusdtzlichen Impuls- ader Absolut-
geber an der Maschine erforderlich.

Es gibt folgende Gerdfefamilien:
 PSE4xx mit Schrittmotor

e PSE3xx mit EC-Motar

« PSE2xx mit DC-Motor

e PSETxx mit AC-Motar

Diese Familien unferscheiden sich durch
ihre Motoren, ihre Bauform und die Art
der Ansteuerung (Profibus, OP, CANopen,
DeviceNet oder analoge Schnittstelle],
sodass der Kunde das fiir seine Anwen-
dung optimale und kostenglnstigste Gerdf
wdhlen kann.

Systemeigenschaffen:

- Kirzere Maschinenristzeiten
 Autamatische Maschinenumristung
* Losgrdfe ,Eins’

- geringerer Verdrahtungsaufwand
- geringerer Maontageaufwand

« Kostenreduzierung

2
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halstrup
cher

halsfrup-walcher Positioniersysteme
(mehr Infos unter www.halstrup-walcher.de]
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Gleichstrommotoren ohne
Gefriehe

Nidec Gleichstrommotaren - Kommutator-
motaren mif einem permanent erregten
Feld - eignen sich fir Kleinspannungen bis
3¢ V. Das Orehzahl-Orehmomentverhalfen
ist mit der Charakteristik eines Neben-
schlussmotors vergleichbar. Die Motoren
haben eine geschlossene Bauform, der
Anker ist je nach Type in Gleit- oder
Kugellagern gelagert. Der elekfrische
Aufbau entspricht der Isalierstoffklasse

E oder B. Die Verwendung von Kunststaff-
und Isoliermaterialien gemdp den UL/
(SA-Richtlinien ist mdglich. Die Maforen
konnen funkentstort und mit Thermoschal-
fer ausgertiistet sein.

Sie werden in der Labortechnik, der Au-
fomation, in Medizin, Kemmunikation und
Opfik, sowie in Freizeif- und Haushalts-
fechnik eingesefzt.

Systemeigenschaffen:

e Durchmesser: 30 mm - 90 mm

« Nennspannung: 12 V und 24 V

« Nenndrehzahl: 4.000 min~! - 14.500 min-!
» Maximales Nenndrehmoment:

0,7 Ncm - 40 Nem

Nrder

Gleichstrommotoren von Nidec

Gleichstrommotoren mit
Stirnradgetrieben

Nidec Stirnradgefriebe in Verbindung mit
Nidec Gleichstrommotaren zeichnen sich
durch hohen Wirkungsgrad, grofe Belast-
barkeit und Dauerschmierung aus. Nidec
Stirnradgefriebemotaren sind reversierbar
und lassen sich in jeder Lage einbauen. Die
Getriebegehduse bestehen aus Kunst-
stoff, Zink- oder Aluminium-Druckgup. Die
gerade- oder schragverzahnfen Rdder und
Ritzel sind aus Kunststoff, Harfgewebe,
Branze oder Stahl.

Nidec Gleichstrommotaren mit Stirn-
radgefrieben finden sich in Automaten,
Blromschinen, Laborausstaftung, der
Medizintechnik und vielen weiteren Indus-
friesparten.

Systemeigenschaften:

e Durchmesser: 33 mm - 75 mm

e Nennspannung: 6V, 12V, 18 V.und 24 V

« Nenndrehzahl: 10 min~" - 350 min"’

» Maximales Nenndrehmomenft:
0,5Nm-6,3 Nm

Nidec Motoren mit Stirnradgetriebe

Gleichstrommotoren mit
Schneckenradgetrieben

Hoher Wirkungsgrad, grofe Belastbar-
keit, groper Drehzahlbereich durch 1- bis
5-gdngige Schnecken und Dauerschmierung
sind die wesentlichen Varteile von Nidec
Elekfromotaren mit Schneckenradgetriebe.
Sie sind reversierbar und lassen sich in
jeder Lage einbauen. Die Gefriebegehduse
bestehen aus Zink- oder Aluminium-Druck-
gup, das Schneckenrad aus Kunststoff,
Harfgewehe, Branze oder Stahl.
Verwendung finden diese Kombinati-

onen hauptsdchlich im Maschinenbau, in
Biro- und landwirftschaffliche Maschinen,
Laborausstattungen, der Verkehrsregelung
und im photographischen Bereich.

Systemeigenschaften:
e Durchmesser: 42 mm - 92 mm
« Nennspannung: 9V his 26V
« Nenndrehzahl: 12 min~" - 450 min"’
« Maximales Nenndrehmomenft:
1,6 Nm-16Nm

Motoren mit Schneckenradgefriebe
(mehr Infos unter www.valeo-swf-motaren.de)




Elektronische Lastrelais und
Koppelrelaishaugruppen

Kaleja Elekfronik erzeugt Halbleiter- und
Koppelrelaisbaugruppen. Bis auf wenige
Ausnahmen sind alle auf DIN-5chienen
aufschnappbar. Alle Halbleiterrelais

sind kurzschlussfest mit infegriertem
(berlastschutz und Schutzbeschaltung
fir induktive Lasten. Schaltspannungen
kénnen his zu 440 V betragen. Der Ein-
gangskreis ist verpalsicher, eine LED zeigt
im Eingangskreis den Schaltzustand an.
Der Anschluss erfalgf (iber Federkraft-
klemmen oder Schraubanschlisse. Durch
die als Zubehdr angebotenen Kammbri-
cken kann eine Vielzahl von Modulen auf
einfachste Weise elektrisch am Aus-
gangs- und am Eingangskreis miteinander
verbunden werden. Galvanisch gefrennfe,
verschleiffreie, elektronische Lastrelais
mit Schutzbeschaltung gewahrleisten eine
hohe Befriebssicherheif. Baubreiten ab b
mm sichern den geringsten Plafzbedarf im
Schaltkasten. Elektronische Lastrelais in
Steckbauform kénnen auch in Stecksockel
nachgerustet werden.

Merkmale:

- Baubreite: 6 mm - 250 mm

« Schaltspannung: 3V 0C-53 VOC oder
20 VAC-3x440VAC

e Steuerspannung: 5V DC- 48V DC oder

115 VAC-230VvDC

0,8ADC-7,5AD0Coder

1,5AAC-10AAC

« Schaltstrom:

Motoransteuerungen fir OC-
und EC-Motoren

Die Steuerungen fiir DC-Motoren und EC-
Motoren von Kaleja Elekfronik bieten den
Anwendern eine kostenginstige Losung
um birstenlose Motoren und Gleichstrom-
motoren elekfronisch anzutreiben und zu
iberwachen. Durch die Modulbauweise,
aufschnappbar auf OIN-Schienen, so-
wie mit steckbaren Federkraftklemmen
ausgestattet, ist eine schnelle Montage
gewdhrleistet. Viele Steuerungen sind flr
den Reversierbetrieb ausgelegt. Typenspe-
zifisch stehen unferschiedliche Funkfiona-
litdten wie z.B.
e Ein/ Ausschalfen
o Einstellen der Drehzahl
e Drehrichtungswechsel
= Rampenfunktion
o ¢- oder 4-Quadrantenbefrieb
e Kurzschlussfestigkeif
« Temperaturiiberwachung
« Stromgrenzen einstellbar

zur Verfligung.

Merkmale:

 Baubreite: 12 mm - 67,5 mm
 Ansteuerspannung: 12V OC-48V DC
e lastspannung: 9V 0C-78VDC

e laststrom: 1A-10A

Stromversorgungen und
passive Module

Seif 1988 entwickelt und produziert Kaleja
elekfronische sowie elektratechnische
Komponenten fir den industriellen Steue-
rungs- und Anlagenbau sowie der Medizin-
Technik.

Obwohl Kaleja natirlich immer auf dem
akfuellen Stand der Technik produziert,
sind noch gentigend Bau- und Ersafzteile
im Lieferprogramm geblieben um auch al-
tere und kanservativer ausgelegte Anlagen
weiter zu versargen.

Dazu gehdren:

« Verdrahtungsinferface

« Relais Ausgabemodule mit Schraub-
klemmen oder Federkraftklemmen

« Schaltverstdrker

« Schaltnetzteile

« gesiebte Nefzteile

« Stiff- und Buchsenleisten

 Spannungswandler

- Montfage- und Dioden-Madule

Kaleja Lastrelais

Kaleja Motorsteuerungen

Kaleja Netzteile und Relais
[mehr Infos unter www.kaleja.com)



Uber 30 Jahre
Innovation & Service

KWAPIL & CO

Antwortfax

Absender:
Firma (Stempel)

Kwapi

Fiihrend auf dem Gebiet der Elektronik
und Antriebstechnik. Seit 1975
Leistungsvorsprung durch weltbeste
Qualitdtsprodukte und eigenes Know-
how.
Seit der Griindung 1975 ist das Team von
Kwapil & Co unter der persénlichen Fiih-
rung des Elektro-Ingenieurs und Haupt-
gesellschafters Kurt Kwapil stdndig und
sehr erfolgreich bemdiiht, seinen Kunden
perfekte Problemldsungen
auf dem Sektor Antriebs-
technik rasch und
6konomisch zugdnglich

zu machen.

& Co Gese

an +43 [01] 278 85 86

Dies basiert auf einer Reihe von
Vertréigen mit namhaften, innovativen
Lieferanten, die eine weltweite
Marktfiihrerschaft innehaben.

Am Anfang stand der Wille - dazu kam die
Féhigkeit, die Bedtirfnisse des

Marktes und jedes einzelnen Kunden
genau zu erkennen.

Heute ist DER ERFOLGSANTRIEB
Ergebnis und Ansporn zugleich:

durch individuelle Beratung,
partnerschaftliche Geschdftsabwicklung
und persénliche Betreuung.

SchlieBlich steht fiir uns immer der
Mensch im Mittelpunkt.

p schaft mbH Antriebstechnik und Elektronik
1210 Wien | Austria | Kammelweg 9 | T +43[1] 278 85 85 | F +43[1] 278 85 86 | verkauf@kwapil.com

www.kwapil.com

Name
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Telefon / Telefax

Email

Ich ersuche um:
[ Technische Unterlagen
[JIch mdchte Mailings erhalten

Sonstiges

[JAngebot
[J Streichung von der Mailing-Liste

O Anrufen eines Verkaufstechnikers unter obriger Nummer

Uber die Produkte:

CImaxon mator Gesamtkatalog

CImaxon motor Medical

CImaxon motor Ceramics

LJLS Mecapion AC Servosystem

CJAnimatics / Servida Servamotoren
mit integrierfem Regler

CJAnimatics / OEM Dynamics Linear Motion
Systems

[CIMingardi Gesamtkatalog

[IMotor Power Gesamtkatalog

CJACS Motion Control Gesamtkatalog

[JACS Motion Control Produktiibersicht

CJEImo Produkttbersicht

Datum / Unterschrift

[CJ0riental Motor Gesamtkatalog

CI0riental Mator Schrittmotorsysteme

[CI0riental Motor Schrittmotoren

J0riental Motor Birstenlose Motoren

[J0riental Motor Rotativ-Aktuatoren

[(I0riental Motor AC-Getriebemotoren

[(I0riental Motor Linear-Aktuatoren

[CINidec Lufter

OILinMot Gesamtkatalog

OLinMot Linearaktuatoren ersetzen
Pneumatik

CJApex Getriebe (spielarm)

CJElectromen Gesamtkatalog

Olhalstrup-walcher Stirnradgetriebe/
Linearantriebe

Olhalstrup-walcher Positioniersysteme

[CJParvalux Permanentmagnetmotoren

CParvalux Birstenlose DC-Motaren

CIR+W Kupplungen Gesamtkatalog

[OlGates Gesamtkatalog

LILTN Schleifringe/Resalver/Encoder

CIKwapil Produktibersicht Industrie
CIKwapil Produktibersicht Bau und Verkehr

V2010-05 Anderungen und Irrtiimer, auch technischer Art, vorbehalten. Grd
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