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36 Jahre Kwapil & Co

Erfolgsgeschichten beginnen unspek-
takuldr. Am Anfang vertrieb Kwapil & Co
mechanische Antriebselemente, schnell
wurde das Angebat um einfache Linearant-
riebe erweitert. Der Weg zur Marktflhrer-
schaff auf dem Gebiet der Kleinmatoren
wurde 1981 mit dem Verkauf der ersten
maxan Servoantriebe eingeschlagen.
Aufgrund rapide steigender Verkaufs-
mengen reichte der Platz im 9. Wiener
Gemeindebezirk nicht mehr aus und so
liess Ing. Kurt Kwapil als Kansequenz die
neue Firmenzentrale am Kammelweg nach
eigenen Vorstellungen und Bed(rfnissen
errichten. Schliesslich werden hier sowohl
Serienstuckzahlen van mehr als 100.000
der innovativsten Anfriebe genauso sorg-
sam verteilt, wie einzelne Ersatzteile fir
Motoren, die schon seit den 70er Jahren
i ihren Dienst leisten.

maxon EC 22 HD
maxon motor setzt neue
Massstabe

Antriebe von maxon verrichten ihren Die Typenleistung ist abhdngig vom um-
Dienst unter schwierigsten Bedingungen, gebenden Medium und betrdgt 80 Watt in
wie beispielsweise seit Jahren auf dem Luff und, aufgrund der wesenflich hoheren
Warmeabfuhr, 240 Watt in 01.

Sie sind fur Umgebungstempe-

Mars. Aber nicht nur in sehr

grassen Hohen oder im Weltall,

sondern auch unfer harschen Um- raturen van tber 200°C und
atmosphdrische Dricke

bis zu 1.700 bar

gebungsbedingungen tief unter der
Erdoberflache funkfionieren maxan-

Gleichstrommotaren - einwandfrei, ausgelegt.
verldsslich, hocheffizient. Weitere
Mit dem EC 22 HD [Heavy Duty] Anforde-
lanciert maxon motor als welt- rungen
weit erster Anbieter einen an die
Standardmotor Fir gee
extrem raue mm-Matoren

Einsatzbedin- sind Resistenz gegen

gungen. Fiir die Vibrationen bis zu 25 grms,
ausserordent-
lich hohen Anforde- rungen 100 G.

in der Tiefbohrtechnik entwickelt, wider-

sowie gegen Schlage und Stdsse bis zu

stehf der elekfronisch kammutierte Mofor ~ Systemeigenschaften:

EC 22 HD auch extremen Bedingungen, « Nennleistung: 80 W oder 240 W
in denen ,normale” Maforen schon von « Umgebungstemperatur: -55 °C bis 200 °C
vornherein das Handfuch werfen. Die  Ourchmesser: 22 mm

Druckfest bis 1.700 bar
daher fir den Betfrieb in Luff oder fiir den Version fir Einsatz in 01

Unter-01-Betrieb (in Hydraulikol geflutet) Vibrationsfestigkeit: bis 25 grms
ausgelegt.

verschiedenen Varianten des EC 22 HD sind
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EC40
P40 x 80 mm = 170 W. Eine For-
mel flr hohe Leistungsdichtfe

Wie hohe Leistung auf kleinstem Raum
untergebracht werden kann, chne dabei
Effizienz und Verldsslichkeif zu verlieren,
zeigt jeder einzelne maxon Mofor seit
Jahren, jeden Tag, millionenfach. Dass

170 W Leistung in einer handgrossen
Umhdllung von @40 x 80 mm Platz finden,
demaonstriert nun der neue blrstenlose
Gleichstrommotor EC 40.

Der neue EC 40 zeichnef sich besonders
durch zwei Dinge aus: qualitativ hochstfe-
hende Materialien und fechnische Daten
vom Feinsten. Was die eingesefzten Ma-
ferialien angeht, ist der Mofor mit einem
Neodym-Permanentmagnet, rostfreiem Ge-
hduse und geschweissten Flanschen ausge-
riistet. Die eisenlose Wicklung resulfiert in
sehr ruhigem, rastmamentfreiem Lauf und
hohem Anhaltemament. Wie alle Motoren
von maxon ist der EC 40 mif einer Vielzahl
von Anbaukomponenten, wie Encodern oder
Gefrieben, kombinierbar. Neu zum maxon-
Baukasten hinzugekommen ist die perfekf
auf den EC 40 abgestimmte Permanentma-
gnetbremse AB 32 flr Befriebstempera-
furen von -40 °C bis +100°C.

Merkmale:

« Grenzdrehzahl: 18.000 min-!
 Wirkungsgrad: 83%

« mechanische Anlaufzeitkansfante: 2,1 ms

maxon motor

EC 40 von maxon motor

EC 16

Die 2001 eingefihrten EC 16 Motaren
wurden Uberarbeitet.

Seit ihrer Einflihrung wurden verschiedene
kundenspezifische Modifikationen und
Verbesserungen vorgenommen, welche
nun in das neue Design eingeflossen sind.
Wesentliche Anderungen sind die 60°
Wicklungsverschaltung, die Neodymium-
Eisen-Bor Hochleistungsmagnete und

die hohere Leisfung. Weiters gibf es nun
eine sterilisierbare Version der kurzen
Motarausfihrung.

Die neuen EC 16 sind in bis zu 5 verschie-
denen Wicklungstypen und als Versionen
mit Hall-Sensoren als auch sensorlos ver-
flighar. Sie sind je nach Version mit einer
Vielzahl von Servoverstarkern (OEC, DECS,
DECV und DES) und Positioniersteuerungen
(EPOS2 und EPOS2 P) kombinierbar.

Systemeigenschaften:

« Grenzdrehzahl: 70.000 min-!
« Typenleistung: 30 W und 60 W
« sterilisierbare Versionen

maxon motor

maxon motor EC16

GP 32 BZ
Spielarme Getriebe

Ein spielarmes Getriebe mit praziser La-
gerung, ausgelegt fiir Anfriebe mit hohem
Anspruch an Genauigkeit.

Die Vorspannung der Planetenrader in der
Abgangsstufe macht das Gefriebe zur opti-
malen Lésung fiir den Positionierbetrieb.
Das Gefriebe ist fiir den Betrieb mit fol-
genden Motoren vorgesehen:

RE ¢5/30/35; A-max ¢6/3¢; EC 32, so-

wie fir die Kompaktantriebe MCD EPOS/
EPOS P.Typische Anwendungsgebiete sind
Robotik, Besfiickungsautomaten, Mani-
pulataren, Enflader, Werkzeugmaschinen,
Halbleiterfertigung, Holzbearbeitung,
Messmaschinen, Medizintechnik, (berwa-
chungskameras und Verkaufsautomaten.

Systemeigenschaffen:

* Sehr kleines Getriebespiel van 0,15°
(einstufig) bis 0,50° dreistufig] durch
spezielles Vorspannsystem

« Hoher Wirkungsgrad von 90% (einstufig)
bis 70% (dreistufig] trotz erhohter
Reibung aufgrund der Vorspannung.

« Haohes Drehmament: Innerhalb der Vorspannung
0,5 Nm [einstufig) bis 1,7 Nm (dreistufig)
bei gleich bleibend geringem Getriebespiel.
Ausserhalb der Vorspannung (0,75 Nm,
einstufig/4,5 Nm, dreistufig)

Auch bei hdufiger Belastung des Getfriebes

ausserhalb der Vorspannung bleibf das

geringe Gefriebespiel im niedrigen Dreh-
momentbereich erhalten.

maxon motor

Spielarme Getriebe




maxon EP0S2 24/2

EPOS (Easy to use Positioning System) wird
in der zweiten Generafion noch weifer aus-
gebaut. Mehrere Varianfen der Paosifionier-
steuerung EP0S2 24/2 erlauben den Ein-
satz unterschiedlicher birstenbehafteter
DC-Motoren mit Encoder oder blrstenloser
EC-Motoren mit Hall-5ensoren und Encader
bis 48 Watt Leistung.

Eine Vielzah! von Befriebsmodi ermégli-
chen den flexiblen Einsatz in der Automa-
tisierungstechnik, im Gerdtebau und der
Mechatronik. Die Kommandierung (iber
eine analoge Sallwerfspannung kann kon-
ventianelle Servoverstdrker-Anwendungen
ablosen.

Mit dem ,Interpolated Posifion Mode"

(PVT) ist die Positioniersteuerung in der
Lage, eine durch Stitzpunkfe vorgegebene
Bahn synchron abzufahren. Wahrend der
Inbefriebsetzung ermdglicht das erwei-
terfe ,Requlation Tuning" eine dusserst
effiziente Einstellung der Stram-, Ge-
schwindigkeits- oder Pasifionsregelung.
Die Integration in die graphische Benut-
zeroberflache ,EPOS Studio” erlaubt eine
rationelle Parametrierung.

Die Kommandierung erfolgt mittels CAN
Master, beispielsweise EP0S2 P, SPS, Soff
5PS, Mikroprozessor oder miftels PC via
USB oder RS-232. Die EP0S2 24/2 Reihe ist
mif der Vorgdngerin EPOS 24/1 voll kam-
pafibel und kann mit allen Confrollern der
Serien EP0S?, EPOS, EPOSZ P und EPOS P in
einem CAN-Nefzwerk kambinierf werden.

EPOS2 Module 36/2

maxon motor biefef das miniaturisierfe
EPOS2 Module 36/2 als Erganzung der EPOS
Produktpalette digitaler Positioniersteu-
erungen.

Das EPOSZ Madule 36/2 ist sawahl zur
Bewegungssteuerung van gebursteten
DC-Matoren als auch birstenloser EC-
Motoren vorgesehen. Es eignef sich fir
miniaturisierfe Einachs- und Mehrachsan-
wendungen.

Das EPOSZ Madule 36/2 wird in verschie-
denen Befriebsmodi verwendet, so bei-
spielsweise als Lage-, beschwindigkeifs-
oder Stromregler. Haupfeinsatzgehiet des
EP0S2 Madule 36/2 sind Anwendungen, wo
dezentrales Anfriebsmanagement bendtigt
wird, z.B. in der Autamatisierung, im
Maschinenbau oder der Mechafranik. Das
EPOSZ Module 36/2 kemmuniziert enfweder
innerhalb eines CANopen Netzwerkes oder
mittels seiner USB und RS-232 Schnitt-
stellen.

Systemeigenschaffen:
 Befriebsspannung: 11V OC bis 36 V DC
 Dauerstrom: 2 A

o Maximaler Strom: 4 A

maxon motor

EPOS2 24/2

maxon motor

EP0S2 Module 36/2

50 Jahre maxon motor

Der Antriebsspezialist aus der Schweiz ist
ein halbes Jahrhundert in Bewegung.

Was im Dezember 1961 als Produktions-
statte des Elekfrokonzerns Braun GmbH

aus Frankfurt geplant war, ist heute ein
Unternehmen mit Weltruf. In den 50 Jahren
ihres Bestehens hat die maxon mofor ag In-
novationen gepragt und ein neues Verstdnd-
nis von hochprdzisen Anfriebssystemen
geschaffen. maxon hat vor allem ein Auftrag
zu Weltruhm verholfen: Als am 4. Juli 1997
der Raver ,5ojourner” der NASA, ausgeriistef
mif 11 maxon DC-Maotoren, auf dem Mars
landete, wurde das Unfernehmen schlagartig
ins Bewusstsein der Offentlichkeit katapul-
tiert. Besanders zwei Fakforen sorgen fir
anhaltenden Erfolg: Innavation und heraus-
ragende Qualitdt. Mit einem Typenprogramm
von hochprdzisen DC-Motoren legfe maxon
den Grundstein fiir alle spateren Entwick-
lungen. Die maxan-Mofaren werden neben
der Raumfahrt in zahlreichen weiteren
Gebiefen eingesetzt: So beispielsweise in
der Medizintechnik, Industrieautomation, in
Automabilen und Flugzeugen, in der Mess-
und Sicherheifstechnik und in der Robofik.
Mit Produkfionsstdtten in der Schweiz,
Deufschland und Ungarn steht maxan mator
heute eine Produktionsflache von 16.000 m?
und ein Vertriebsnetz in mehr als 30 Landern
zur Verfigung; rund 80 Prozent wird in 55
Ldnder exportiert. Und so kannte auch 2010
ein Rekordergebnis erzielt werden.
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maxon motor

Der erste maxon DC-Motor
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Kompakte High-Performance
Linearmotoren

Mit den Kurzmotoren der Serie P01-23
5x80-HP erweitert LinMot das Produkt-
sortiment der industriellen Linearmaotaoren
im unteren Leistungsbereich. Die Linear-
motoren P01-235x80-HP bringen eine
Maximalkraft von bis zu 67 N und decken
den Hubbereich bis 770 mm ab. Oie sehr
kompakte Bauweise und der flexible Kabel-
abgang auf drei Seifen ermdglicht die Re-
alisierung von dynamischen Anwendungen
auf kleinstem Bauraum. Im Unferschied

zu den bestehenden Kurzmotoren 235x80
werden die High Power Motfaren nicht dber
ein Flachbandkabel, sondern direkt mitfels
steckbarem Standard-Motorkabel verbun-
den.

Systemeigenschaften:

e Spifzenkraft: 44 N
« maximaler Hub: 770 mm

*

/ﬂ//a//-J

LinMot Kurzmotoren

Multiachsservosystem B1150

Die Servocontroller der Serie B1150 sind
fur die dynamische Ansteuerung van
LinMot Linearmaotoren und birsfenlosen
DC-Motaren ausgelegt. Die kompakfen
Abmessungen erméglichen den platzspa-
renden Einbau im Schalfschrank. Die neuen
Busmadule der Serie BBO50 erlauben jefzf
auch die Ansfeuerung von bis zu 8 Servo-
controller der Serie B1150-ML mit den
industriellen Ethernet-Schnittstellen
EtherCAT, Powerlink, Ethernet IP, Sercas
[11 und Profinet. Der Funkfionsumfang, die
Befehle und der Zugriff von der (iberge-
ordneten Steuerung ist identisch mit den
Canfrollern der Serie B1100-GP.

Systemeigenschaffen:

« Versorgungsspannung: 30V DCbis 72V DC
 Maximalstrom: 25 A

 Buszyklenzeit: ¢ ms

- maximal 8 Achsen

Servocontroller Serie E1400

Mit den Servocontrollern der Serie E1400
kénnen die neuen, leistungsstarkeren
Linearmoforen der Serie P10-70 von allen
gdngigen Steuerungen (ber die Feldbusse
CANaopen, DeviceNet, Profibus sowie tber
die Ethernef Schnitfstellen Powerlink,
EtherCAT, Ethernef IP, Sercos |11 und
Profinet angesteuert werden. Die Servo-
controller der Serie E1400 verfiigen dber
einen direkten Netzeingang 3x340 V AC bis
3x480 V ACund kénnen auch fur die An-
steuerung von rotativen AC Servomotaren
eingesefzt werden.

Die Confroller sind in drei Leistungsklas-
sen erhaltlich und mit einer Baubreite von
lediglich 50 mm sehr kampakt.

Systemeigenschaffen:

« Versargungsspannung: 3x340 V AC bis
Ix480 V AC

« Maximalstrom: 27 A

LinMots Multiachsservasystem B1150

£1400 Confroller von LinMot




Hochspannungs-
linearmotoren P10-70

Mit den Linearmatoren der Serie P10-70
erweiferf LinMot das Produktsorfiment der
industriellen Linearmaotoren im oberen
Kraftbereich bis 2.500 N. Um einen stdr-
keren und dennoch sehr kompakfen Linear-
motar zu realisieren, wurden im Vergleich
zu den kleineren LinMat Linearmotfaren
sowah! die Moforwicklung als auch die
Pasitionssensorik kompleft neu enfwickelt.
Die leistungsstdrkeren Linearmotforen
werden mit einer Oreiphasenwicklung
3x400 V AC in einer sehr kompakten,
tubularen Bauform mit lediglich 70 mm
Aussendurchmesser in finf Bauldngen flr
Krafte von 500 N bis 2.500 N angebaten.

Systemeigenschaften:

e Spifzenkrafte: bis 2.500 N

« max. Hub: 1.320 mm

e Statardurchmesser: 70 mm

« Versorgungsspannung: 3x 340 his 480 V AC
« Alle BUS-Systeme

o CE/UL-zertifiziert

Hochspannungslinearmatoren von LinMof

Linearmotoren fir den
Einsatz in gefahrlicher
Umgebung

Mit den Linearmatoren der ATEX-Serie
erweifert LinMot das Produktsorfiment der
industriellen Linearmataren fir Anwen-
dungen in pofenziell explosionsgefahr-
deter Umgebung, die Gas oder brennbaren
Staub enthdlt. Die ATEX-Linearmataren
kénnen (berall dorf eingesetzt werden, wo
Elekfromotaren in explosionsgefahrdeter
Umgebung zuldssig sind; dies sind die Zo-
nen 1 und ¢ bei Gas sowie die Zonen 21 und
¢¢ bei brennbarem Sfaub. Linearmotoren
der ATEX-Serie kdnnen in Anwendungen bis
und mit Temperaturklasse T4 eingesetzt
werden.

Systemeigenschaffen:

e Spifzenkraft: bis 830 N

« maximaler Hub: 1.000 mm

« Versorgungsspannung: 7¢ V DC

Linearmotor der ATEX Serie

INOX-IP6IK Linearmotoren
mit integriertem Controller

LinMof hat die Produktfpalette der Edel-
stahl-Motaren mit der Motorfamilie P01-37
-120F-HP-55C erweitert. Die INOX-Mofaren
zeichnen sich durch eine komplett
verschweisste Edelstahloberfldche
(1.4404/316) sowie durch die extrem hohe
Schutzklasse IP69K aus. Dies erméglicht
den Einsatz in industriellen Anwendungen
mif sehr schwieriger, schmutziger ader
aggressiver Umgebung. Durch die ge-
schlossene Oberflache und das spezielle
Design lassen sich dynamische und prazise
lineare Bewegungen nun auch in Maschinen
und Anlagen der Pharma- oder Lebensmit-
ftelindustrie mit Linearmotaren realisieren.
Speziell fir Anwendungen in der Pharma-
und Lebensmittelindustrie mit sehr engen
Platzverhdltnissen bringf LinMat einen
Edelstahl-Linearmator mit infegriertem
Servacontfroller auf den Markt. Beim durch-
gdngig verschweissten Edelstahlgehduse
sind keinerlei Dichfungen varhanden, so
dass ein extrem hoher Schufzgrad van
IPEIK sowohl beim Gehduse wie auch bei
den speziell entwickelten Steckern erreicht
wird. Der Motfar ist im Inneren vollstan-
dig vergossen, um auch bei grgsseren
Temperaturschwankungen die Bildung

von Kondenswasser zu verhindern. Die
Ansteuerung erfolgt iber Feldbusse oder
Industrial Ethernet.

Edelstahimotoren IP6SK
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Exlar Linearaktuatoren

Linearaktuatoren von Exlar bieten die
kostenglinstigste Mdglichkeitf, Antriebe mit
Kugelumlaufspindeln zu ersetzen. In kam-
paktem Design wird Exlars pafentierfes
Planefenrollengewindefriebssystem mit
biirstenlosen Servomotoren kambiniert
und ermdglicht so Anwendungen bei
mittleren und héchsten Bewegungssteu-
erungsanforderungen. Exlar Akfuatoren
bendfigen bei héherer Drehzahl und
grdperer Traglast weniger Platz und zeigen
preislich einen deutlichen Vorteil gegenii-
ber den wesentlich kurzlebigeren Kugelum-
laufspindeln. Sie legen den funffachen
Lebensdauerweg unter Nennlast zuriick.
Bei richtiger Feedback-Konfiguration
konnen Exlars blrstenlose Motaren mit
Steuerungen jedes beliebigen Anbiefers
geregelt werden. Diese Flexibilitat ermég-
licht Anwendungen von der Nahrungsmitte-
lindustrie (ber Mehrachsendrehmaschinen
bis zur Flugzeugmontage bei hochster
Leistung und Lebensdauer.

Merkmale:

- lange Lebensdauer
 Dauerkraft: bis 88,9 kN

e Hub:bis 1,2 m

e beschwindigkeit: bis 1,5 m/s
Schutzart: IPB5

Ex-Schutz méglich

Sonderausfihrungen mit unterschiedlichen
OberflachenvergUtungen oder in Edelstahl

verschiedene Mantageoptfionen

Option: Olkiihlung

Exlar Tritex

Tritex Aktuatoren - mit OC oder AC Ver-
sargung - bieten Ldsungen - bei verschie-
densten industriellen und militarischen
Anwendungen - zur Bewegung und zum
Positionieren auf rein elekfrischer Basis.
Sie ersefzen hydraulische oder pneu-
matische Zylinder und verbessern dabei
Leistung und Lebensdauer ochne weitere
Warfungstatigkeiten. Ebenso unnétig
werden Kugelumlaufspindeln und externe
Gefriebe, da alle mechanischen Funktionen
eingebaut sind. Die Tritex Serie verhindef
einen biirstenlosen Servomator - linear
mit infegriertem Planetenrollengewinde-
frieb oder rofativ — mif Servoregler und
Pasitionscontroller in einer industrietaug-
lichen Einheit. Monfage und Verkabelung,
beides potentielle Fehlerquellen, werden
genauso unnotig wie die Uberpriifung und
der Austausch einzelner Kemponenfen und
das alles natirlich bei wesentlich gerin-
gerem Platzbedarf und deuflich redu-
zierten Kosten.

Systemeigenschaffen:

- lange Lebensdauer

o Dauerkraft: bis 16,4 kN

e Hub:bis0,bm

« beschwindigkeit: bis 0,8 m/s

e Schutzart: P54

- verschiedene Mantageoptionen

Planetenrollengewindetriebe

Planeftenrollengewindefriebe wandeln

das rofative Orehmoment in eine lineare
Kraft, ahnlich wie Kugelgewindetfriebe
oder andere Spindelanfriebssysteme. Im
Gegensatfz zu diesen kdnnen Planefenrol-
lengewindefriebe schwere Lasten 1.000e
Stunden unter forderndsten Umstdnden
bewegen. Der wesenfliche Unterschied
liegt im Ansatz der Kraffiberfragung bei
Planetenrollengewindefrieben. Mehre-

re Rollen, welche mit exakt derselben
Gewindesteigung gefertigt werden, wie die
Mutter, sind planefar um die Haupfwelle
angeordnetf. Sie bieten daher wesentlich
mehr Kantakfpunkte als dies bei gleich
grassen Spindelantrieben anderer Systeme
der Fall ist. Daraus resultieren hohere
Steifigkeit, héhere Traglasten und eine bis
zu 15 Mal hdhere Lebensdauerstrecke als
bei vergleichbaren Kugelgewindetrieben.
Diese Planetenrollengewindetfriebe stellen
auf Grund ihrer hohen Traglast- und Wie-
derholungskapazitat den perfekten Ersatz
fur hydraulische Zylinder dar.

Systemeigenschaffen:

 dynamische Last: bis 42.000 kg

+ maximale Orehzahl: bis 5.000 min-!

« Durchmesser: 8 mm bis 80 mm

« 2 Toleranzklassen: G5 (PRS), G9 (PRR)

« Spielfreie Ausfihrungen mif
vorgespannten Muttern verflighar

Exlar Linearaktuataren

Exlar Tritex

Exlar Planetenrallengewindetrieb




Erganzung der PK Serie

Orienfal Maotar flhrt zwei weitere Baugrds-
sen bei 2-Phasen-Schritfmoforen mif
hoher Auflésung in bipalarer Ausflihrung
ein. ks sind dies Rahmengrassen van 42
mmund 56,4 mm.

Typen in der Rahmengréfe 42 mm hiefen
ein Haltemament von 0,2 bis 0,38 Nm. Ihr
Nennstrom betragt 1,5 Ampere pro Phase.
Die grosseren Motaren mit Nennsfrémen
von 1,4, 2,8 oder 4,2 Ampere pro Phase
erreichen Haltemomente zwischen 0,48 und
1,75 Nm. Der Mator macht 400 Vollschritte
pro Umdrehung. Die PK-Reihe umfasst nun
8 Baugrdssen von 20 mm bis 85 mm und
Ausfiihrungen mit hohem Orehmament,
hoher Auflésung, mit angebautem Encoder
in IP65 ader mit Getriebe. Alle PK-Maotoren
enfsprechen der RoHS-Richflinie. Mit
verschiedenen Treibern werden sie zu
leistungsfahigen Schritfmoforantrieben
fur DC-Betriebsspannung kombiniert. Als
Zubehdr fir die PK-Reihe bieftet Orienfal
Motar Befestigungswinkel, flexible
Kupplungen, Dampfer und Leitungs- und
Verbindungssatze an.

Systemeigenschaften:

e Schrittwinkel: 0,9° oder 1,8°

« Flanschgrgsse: 20 mm bis 85 mm
 Haltemaoment: 20 mNm bis 9,3 Nm
e ¢phasig, bipolar oder unipolar

SCX10 Universal-Controller
und CM10 Controller

Durch einfaches Aufstecken des CM10 wird
aus dem standardmafigen Pulseingangs-
freiber der Serien AR, RBK und EZ5 1 ein
Treiber mit integriertem Confroller. Damit
vereinfacht Orienfal Mator die Installation
und Verkabelung elektrischer Antriebe
erheblich. CM10 deckt zudem verschiedene
serielle Anschlisse ab. Der Cantroller wird
wahlweise Uber Direktbefehle oder mit
Programmspeicher betrieben. Direkfhe-
fehle sind fiir Anwendungen ntfzlich, bei
denen Positionierdaten regelmdfig akfua-
lisiert oder vom PC bzw. programmierbaren
Steuergerdt im Ganzen verwaltef werden.
Sie werden (ber eine der seriellen Schnitf-
stellen, z.B. den serienmaBigen CANopen-
Anschluss mit CIA-Zertifikat von dort
befrieben. Bei einem Betrieb mit PCist in
Kombination mit einem weiteren CM10 bzw.
anderen Produkten wie der ASX-Serie eine
Daisy-Chain-Verbindung fir Mehrachsen-
betrieb maglich. Zur kontinuierlichen Po-
sitionstberwachung und Fehlervermeidung
verfigt der CM10 dber externe Encoder-
Eingdnge. Sie sind mit Line Oriver-, Open
Collectar- und TTL-Signalen kampatibel.
Neu erhdltlich ist der multifunktionale
5CX10-Contraller, der mit allen Standard-
Pulseingangstreibern van Orienfal Mofor
kambiniert werden kann. Wie der CM10-
Canfroller verfiigt auch SCX10 Gber die
Schnittstellen USB, R5-23¢ und CANopen.

Schrittmotorantrieb fir
Vakuum

Die High Vakuum Type der AR Reihe bieftef
dank eines hocheffizienten Technalogie-
einsafzes eine neue Schritftmotaren- und
Treibereinheit mit Pasitionierung durch
geschlassenen Regelkreis bei deutlich ge-
ringerer Warmeentwicklung fir den Einsatz
in einer Vakuum-Umgebung.

Sowoh! DC- als auch AC-Versorgungen sind
verflighar.

Der Einsatz in Hochvakuumumgebungen bis
zu 10-5 Pa wird durch besanders zuver-
lassige Rickmeldungen dber Drehzahlen
sawie vielfaltige Alarmfunktionen des
geschlossenen Regelkreises unterstiitzt.
Motaren mif besonders hohem Wirkungs-
grad erméglichen Orehmamente bei
geringer Warmeentwicklung - ein beson-
ders wichtfiges Kriterium bei Arbeiten

im Vakuum. Drehzahlabweichungen und
Verdnderungen der Stromzufuhr missen
daher bei der Auswahl des Motors immer
berlcksichtigt werden.

Systemeigenschaften:

- einsetzhar im Vakuumbereich

e geringere Erwdarmung

 hoher Wirkungsgrad

- lastabhdngige Stromregelung im
geschlossenen Regelkreis

Orientalmotor

Oriantal Motors PK Motoren

Orientalmotor

Oriental Controller

Orientalmotor

Vakuummotor von Oriental
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SM23165MT-IP....

Die Baureihe der integrierten Anima-

fics SmartMotoren™ ist mit den Typen
SM23165MT-IP und SM34165MT-IP mit der
Schutzklasse IPB5 verfigbar und kénnen
speziell in rauen Umgebungen und Dank
ihrer geringen Abmessungen auch in kleine,
kompakfe Anwendungen implementiert
werden. Das robuste Design und das stabile
Gehduse biefen Schutz und Langlebigkeit.
Jedwede Anwendung, die abwaschbar sein
muss oder in feuchten Umgebungen arbeitet,
kann von dem einfach zu pragrammierenden
SmartMator und seinen einzigartfigen
Kenndaten profitieren. So unferstitzen die
IP Motfaren beispielsweise die Combifranic-
Technologie ader auch Stand Alone Linear
Interpolation. Der Motor ist kompleft
staubdicht und vor Flissigkeiten geschitzf,
weswegen keine Gefahr fir die innenlie-
gende Elektronik droht.

Systemeigenschaften:

 Militarstandard-Stecker verfugbar

» Schutzklasse IPG5 (optional auch IP67)

e robustes Design, stabiles Motorgehduse

10 programmierbare 24 V E/A-Kanéle

 DeviceNet oder CANapen

e kanfigurierbare LED Anzeige

« Versianen mit Bremse verflghar

« Combifronic™ Technologie verfugbar

 programmierbare Endschalter

- half Feuchtigkeit, ungefahrliche Flissig
keiten und Lebensmittelreste ab

Table Top Roboter

Animatics Table Top Robater werden aus
einem zwei-achsigen (X/Y] oder wahlwei-
se drei-achsigen (X/Y/Z) kartesischen
System gebildet. Jedes System wird durch
2 [wahlweise 3] SmartMotoren angetrieben.
Vareingestellte serielle Verkettungen tber
R5-23¢2 sowie Cambitronic sind verflgbar.
Die TTRs sind so varkonfiguriert, dass sie
sowohl Uber einen Hast PC, PLC oder HMI
gesteuert werden oder als Stand-alone Ge-
rdt mittels benutzerdefinierter Programme
funktionieren.

Systemeigenschaften:

« Hub (X-Achse]: 200 mm bis 600 mm

« Hub (Y-Achse]: 150 mm bis 550 mm

« Hub (Z-Achse]: 50 mm bis 250 mm
(Bremse optional)

e Geschwindigkeit: 400 mm/s

 Genauigkeit: 0,016 mm

« (ANopen, DeviceNet

« Combitronic™ (optional]

o Arbeitsflache: max. 600 mmx 550 mm x 250 mm

- max. Last: 45 kg

ANIMATICS

Animatics SM34165MT-IP

ANIMATICS

3-achsiger TTR von Animatics

Combitronic Technologie

Kommunikation mittels Combitronic ist
fir jeden SmartMofaor™ verflighar. Die
serielle CAN Schnittstelle verbindet bis zu
120 Smartmotoren so, dass jeder Smart-
motor jeden anderen lesen, informieren
oder konfrollieren kann. Im Spannungs-
feld zwischen zentraler und verteilter
Steuerung, hiefet Combitranic die ideale
Losung: Ein unsichtbares Kammunika-
fionsprotokoll, welches die SmartMotar
Servos bei Dafenaustausch und Koordina-
fion unterstifzt, ohne die DeviceNet oder
CANapen Kemmunikation vom 5PS/HMI/Ma-
ster zu behindern. Andererseits gibt es mit
Combitronic und SmartMotaren eigentlich
keinen Bedarf mehr an einer 5PS. Sobald
die SmartMotor Servos im Programm
angesprachen werden, enfsfeht eine
multi-tasking Mehrfachsachsen Maschine
bestehend aus den SmartMaotoren und der
Verkniipfung all ihrer Infarmationen, E/As
und Einzelprogrammierungen.

5o bietef schon ein kleines Combitranic
Netzwerk aus nur 10 SmartMotoren 20
Kommunikationports und 70 bis 170 E/As.

(COMBITRONIC)

ANIMATICS

Animatics Combitronic




baumeister & schack
Hubsdulen

Die Firma baumeister & schack erzeugt
formschone Hubsdulen in modernem
Design fur verschiedene Verstellaufgaben.
Angefrieben werden sie van innenlie-
genden Gleichstfrommatoren, die eine
breite Auswahl von Hubkrdften und Ver-
fahrgeschwindigkeiten biefen. Serienmds-
sig sind sie mif eingebauten Endschaltern
und Hall-Sensoren ausgestattet. Sie sind
besonders geeignef zur ergonomischen An-
passung van Sitz-5teh-Arbeitsplatzen und
vielen weiteren Anwendungen mit extrem
grafem Verstellbereich.

Angeboten werden zwei- und dreiteilige
Hubsdulen mit rundem, ovalen und eckigem
Querschnitt aus eloxiertem Aluminium. Im
Synchronbefrieb liefern bis zu vier Sdulen
gemeinsam die bendtigte Hubkraft.

Systemeigenschaffen:

e Hubkraft: 800 N bis 2.500 N

« Verfahrgeschwindigkeit: 15 mm/s bis 45 mm/s
 Gesamthohe: 420 mm bis 1.380 mm

3 Hubsdulen von baumeister & schack

baumeister & schack
Innenldaufer

Die Innenlaufer-Hubeinheiten gibt es in
zwei Ausfiihrungen: | 67 mit einem Pro-
fildurchmesser von 67 mm, Einbaulangen
bis 2.000 mm bei Hubkraften bis zu 800

N und der gréPeren, stabileren Variante |
140 mit Praofilbreite 141 mm, Einbauldngen
bis 2.000 mm und Hubkrdften bis 1.800 N
bei einer Verfahrgeschwindigkeit von 40
mm/s. Mit dem enfsprechenden Zubehér
und Montagematerial kénnen die Innenlau-
fer leicht in bestehende Konstrukfionen
oder Projekfe infegriert werden bzw. in die
Planung mit einflieBen. Synchranbefrieb
von bis zu 4 Hubeinheiten ist méglich. So
eignen sich die Innenldufer beispielsweise
zum harizontalen Bewegen van Schiebe-
tiren, Sicherheitsabdeckungen oder zum
Verfahren eines Flachbildschirmes hinfer
einer Schrankwand efc. hervar. Planer und
Praktiker kdnnen so, dank der vielseitigen
Anwendungsmadglichkeiten, mit der paten-
tierten baumeister & schack-Technik ihre
Ideen technisch und opfisch perfekf in die
Tat umsetzen.

Systemeigenschaften:

e Hubkraft: 400 N bis 1.800 N

« Verfahrgeschwindigkeit: 10 mm/s bis 50 mm/s
e Schutzart: P42

Innenléaufer

baumeister & schack
Antriebe

Die baumeister & schack GmbH & Co. K6 mit
Firmensitz im schwabischen Balingen ist
seit 1980 erfolgreich in der Entwicklung
und Pradukfion van System-Kamponenten
der Anfriebstechnik fir Automationslo-
sungen in der Montage und im Handling
tatig. Zu ihren Kunden zahlen Sonderma-
schinenbauer, Automationsspezialisten,
Kfz-Zulieferbetriebe, Hersteller van Medi-
zintechnik und die Mdbelindustrie. Die Pro-
dukte von baumeister & schack finden sich
in Montageanlagen und Handlingeinheiten
ebenso wie in elekfrisch zu 6ffnenden
Cabrio-Verdecken, Rénfgengeraten oder
ergonomisch gestaltefen Arbeitsplafzen.
Die Produkfgruppe der Antfriebe van
baumeister & schack biefet verschiedene
Gleichstrommotoren fiir unterschiedlichste
Anwendungen. Dies sind unter anderem

die pafentierfen Koaxdrive-Anfriebe in
ein- und mehrstufigen Ausfiihrungen.

Die Koaxdrive-Anfriebe zeichnen sich
besonders durch hohe Laufruhe, geringes
Einbaumap und grofe Hibe aus.

Systemeigenschaften:

e Hubkraft: 300 N bis 6.000 N

- Verfahrgeschwindigkeit: 4 mm/s bis 50 mm/s
e Schutzart: bis IP54

 Encoder und Endschalter verfiighar

baumeister & schack Antriebe
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DC-Motoren der GMPD Reihe

Nidecs GMPD Reihe biefet langsam dre-
hende Motoren mit geringem Platzbedarf,
die durch ein Doppelschneckenradgetriebe
ein hohes Orehmoment liefern. DerAn-
wender spart an werfvallem Bauraum und
Material.

Es werden sehr grosse Serien gefertigf

- die Moforen sind dementfsprechend ko-
stenglnstig. Entsprechende Anpassungen
und Sonderausstatfungen nach Kunden-
wlnschen kdnnen auf Anfrage von Kwapil &
Co durchgefuhrt werden.

Typische Anwendungsbeispiele sind:
Krankenhausbetten, Verriegelung der
Zigareftengitter bei Lebensmittelldaden an
den Kassen, Sitzverstellung (Lehne, Hohe)
bei Rollstthlen, Tischhéhenverstellung in
Bussen und Kanaldeckelsteuerung sowie
Anwendungen in landwirtschaftlichen
Maschinen.

Systemeigenschaffen:

e Versorgungsspannung: 12 V OC oder 24 V DC
» Drehzahl: 20 min-T bis 40 min-

e Orehmoment: bis 4 Nm

Pumpen

Diese Produkfgruppe mit der Bezeichnung
H220H von Nidec biefet Membranpumpen
und Zentrifugalpumpen mit geblrstetem
oder birstenlosem DC-Mator.

Die Membranpumpen férdern Luft und
Flissigkeiten.

Sie kénnen sowohl den Luftdruck erhéhen,
als auch als Vakuumpumpen eingesefzt
werden.

Merkmale der Membranpumpen:

« Abmessungen: 27mm (@) x 51,7mm
oder ¢7 mm (@) x 61,6 mm

e 12V

e Luftdruck: -40 kPa bis 90 kPa

o Luffdurchfluss: bis 1.300 ml/min

e Flissigkeitsdurchfluss: bis 330 mI/min

« 1.000 Befriebsstunden Lebensdauer

 Gewicht: 40 g bis 60 g

Merkmale der Zentrifugalpumpen:
« Abmessungen: 74,8 mm x 42 mm x 50,6 mm

oder 86,2 mm x 42 mm x 50,6 mm
e 12 Voder24V
e Flissigkeitsdurchfluss: bis 4.500 ml/min
» Druckhdhe: bis 1.200 mm
» 5.000 Befriebsstunden Lebensdauer
 Gewicht: 40 g bis 60 g

Nidle=r

Nidec GMPD Motaren

Nidle=r

Nidec Pumpen

UltraFlo-Lifter

Nidec entwickelt und fertigt Axialventi-
lataren fiir viele Anwendungen, welche
hdchste Qualitat und Verfiigbarkeit verlan-
gen. Die Lifter der UltraFlo Serie stehen
fir hochste Effizienz, hohen statischen
Oruck und minimale Gerduschentwicklung.
Verschiedene Spannungsbereiche, Feed-
backsignale, Maglichkeiten zur Orehzahl-
verstellung und (Iberwachungsmethoden
bieten eine opfimale Grundlage fir den
Einsafz der Lifter in allen Bereichen,

wo Kihlung ein absolutes Muss ist. Seit
neuestem sind die Lifter mit dem neuen,
von Nidec enfwickelten NBRX-Lager aus-
gestattef. Hierbei handelt es sich um ein
beispiellases, 6limprdgnierfes Sinferlager,
welches eine hohere Verldsslichkeit bietet
als herkdmmliche élimprdgnierte Sinfer-
lager.

Systemeigenschaften:
« Rahmengrgsse: 40 mm bis 172 mm

- Luffbewegung: 190 I/min bis
11.600 I/min

Lufter der UltraFlo Reihe




Stellantriebe mit SERCOS I
und EtherCAT Bus

Die infelligenten Pasifioniersysteme aus
der Produktfamilie PSE 3xx von halstrup-
walcher gibt es in unterschiedlichsten
Gehduse-, sprich Anbauausfihrungen und
Leistungsmerkmalen. Ein Highlight sind
die Varianten in Hygienic Design, mif de-
nen die automatische Betdtigung von Stell-
und Hilfsachsen auch in Lebensmittel- und
Reinraumapplikationen realisierf werden
kann. Als Komplettlosungen beinhalten

die Posifioniersysteme einen elekfronisch
kommutierten DC-Maotor mit Getriebe und
Regler sowie ein absolutes Messsystem.
Dank der integrierten Regelelektronik wird
die zenfrale Maschinensteuerung enfla-
stef. Externe Leistungsteile, Endschalter,
Impuls- oder Absolutwertgeber sind nichf
erforderlich.

Zu den schon seit langem angebotenen
Dafenschnittstellen fir CANopen/05301,
Profibus oder DeviceNet hat halsfrup-wal-
cher die Ethernet-basierten Schnittstellen
SERCOS 111 und EtherCAT implementiert. Sie
erlauben Echtzeitkommunikation und den
flexiblen Aufbau verschiedenster Linien-
und Ring-Topalagien. Dank CANapen over
EtherCAT (CoE) kdnnen CANopen-Anwender
mit minimalem Aufwand nun auch die
Vaorteile van EtherCAT nutzen.

«* |halstrup
walcher

PSE 3 Produkte

Positioniersystem
PSE211/212-8

Die Positioniersysteme PSE 211/21¢2-8
sind intelligente Kompaktlgsungen fir

die automatische Verstfellung von Hilfs-
und Stellachsen bestehend aus einem
DC-Motar, Getriebe, Regler, MeBsystem

und Dafenbusanbindung. Die infegrierte
Regelelekfronik enflastef die zentrale Ma-
schinensteuerung. Externe Leistungsteile,
Ndherungs- oder Endschalfer, Impuls- oder
Absolutgeber sind nicht erfarderlich. Mit
dem kostenglnstigen DC-Mator ausgestat-
fet ermaglichen die Positioniersysteme
der Baureihen PSE 211 und PSE 212 auch
die Realisierung von Automatisierungsauf-
gahen, die hisher aus Kosfengriinden nicht
wirtschaftlich machbar waren. Wie bei
Pasitioniersystemen von halstrup-walcher
dblich, haben Steuer- und Leistungsteil se-
parate Spannungsversorgungen. Die Adres-
sierung erfalgt tber Bus oder apfional
mittels mechanischem Schalter. Ebenfalls
opfional ist ein Baudratenschalfer, mif
dem die Baudrate manuell eingestellt
werden kann. Eine Besanderheit der PSE
211/212-8 ist die variable Posifion der
Anschlussleitung. Durch Orehung des
Deckels um jeweils 90° sind drei verschie-
dene Pasitianen der Kabelverschraubungen
moglich. Anwender konnen sa leicht auf
individuelle Einbausituationen reagieren.
Perfekt fiir kostensensitive, industrielle
Anlagen mif einfachen Mehrachsanwen-
dungen.

«* |halstrup
walcher

halstrup-walcher PSE 212-8 drehbar

Smart Automation Austria

Auch dieses Jahr fihrt die Smart Automa-
tion alle bedeutenden dsterreichischen
Anbieter im Bereich industrieller und
gewerblicher Automation nach Linz.

Heuer findet sie von Dienstag, 4. Oktaber
bis Donnerstag, b. Oktober im Design Cen-
ter Linz staft. Selbstverstandlich sind auch
wir, als dsferreichischer Generalimporteur
und Exklusivpartner fihrender Motoren-
und Gefriebehersteller auf dieser Leit-
messe vertrefen. An unserem Messestand
Nummer 309 stehen Ihnen unsere Techni-
ker und Vertriebsspezialisten taglich von
9 - 18 Uhr fir fachmannische Gesprdche
und professionelle Planung zur Verfligung.

Wir stellen aus:

= maxon motor

« LinMot

« Qrienfal Motor

« Nidec

« Animatics

 Apex Dynamics

« baumeister & schack
» Electromen

« EImo Motion Control
o Exlar

e halstrup-walcher

- Kaleja Elekfranik
LS Mecapion

Wir freuen uns darauf, lhnen Innovationen
weltfihrender Praduzenten nahebringen zu
kdnnen.

Ein limitiertes Kontingent an gratis
Einfrittskarten bieten wir Uber unsere
Website zur Bestellung an.

SMART
AUSTRIA

Smart Automation 4. Okfober bis 6. Oktober 2011



Uber 35 Jahre

Innovation & Service

Antwortfax

Absender:
Firma (Stempel)

Kwapi

Fiihrend auf dem Gebiet der Elek-
tronik und Antriebstechnik. Seit
1975 Leistungsvorsprung durch
weltbeste Qualitédtsprodukte und
eigenes Know-how.

Seit der Griindung 1975 ist das
Team von Kwapil & Co unter der
persénlichen Fiihrung des Elektro-
Ingenieurs und Hauptgesellschafters
Kurt Kwapil stéindig und sehr er-

. folgreich bemtiht, seinen Kunden
perfekte Probleml6-

. sungen auf dem Sek-
tor Antriebstechnik
rasch und
6konomisch zugdn-
glich zu machen.

& Co Gese

an +43 [01] 278 85 86

Dies basiert auf einer Reihe von
Vertréigen mit namhaften, innova-
tiven Lieferanten, die eine weltweite
Marktfiihrerschaft innehaben.

Am Anfang stand der Wille - dazu
kam die Féhigkeit, die Bediirfnisse
des Marktes und jedes einzelnen
Kunden genau zu erkennen.

Heute ist "DER ERFOLGSANTRIEB"
Ergebnis und Ansporn zugleich:
durch individuelle Beratung,
partnerschaftliche Geschdiftsabwick-
lung und persénliche Betreuung.
Schliellich steht fiir uns immer der
Mensch im Mittelpunkt.

p schaft mbH Antriebstechnik und Elektronik
1210 Wien | Austria | Kammelweg 9 | T+43[1] 278 85 85 | F +43[1] 278 85 86 | verkauf@kwapil.com

www.kwapil.com
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Sonstiges

[JAngebot
[ Streichung von der Mailing-Liste
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Uber die Produkte:

CImaxon mofor Gesamtkatalog
CImaxon motar Medical
CImaxon mator Ceramics

LJLS Mecapion AC Servasystem
CJAnimatics Gesamtkatalog
[IMingardi Gesamtkatalog
[IMotor Power Gesamtkatalag
O LinMot Gesamtkatalog

OLinMot Linearaktuatoren ersetzen

Pneumatik
[CINidec Gesamtkatalog
CINidec Lufter

[I0riental Motor Gesamtkatalog
CI0riental Mator Schrittmotorsysteme
O0riental Motor Schrittmotoren
[J0riental Motor Birstenlose Motoren
[(I0riental Motor Rotativ-Aktuatoren
[(I0riental Motor AC-Getriebemotoren
[0riental Motor Linear-Aktuatoren
[(I0riental Motor Lufter

[JACS Motion Control Produktiibersicht
[JEImo Produktiibersicht

[CIEImo Gold Line

[JApex Getriebe [spielarm)
OIbaumeister Gesamtkatalog

Olhalstrup-walcher Stirnradgetriebe/
Linearantriebe

Ohalstrup-walcher Positioniersysteme

CJElectromen Gesamtkatalog

CJExlar Gesamtkatalog

OJExlar Tritex Produktibersicht

OIParvalux Permanentmagnetmatoren

[CParvalux Birstenlose DC-Motaren

CIR+W Kupplungen Gesamtkatalog

CILTN Schleifringe/Resalver/Encader

CIKwapil Produktibersicht Industrie
CIKwapil Produktibersicht Bau und Verkehr
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